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1 Allgemeine Informationen

1.1 Sicherheitssymbole

Die folgenden internationalen Symbole werden im Gerat und/oder in dieser Anleitung verwendet:

& Achtung Gefahr - siehe Bedienungsanleitung. @ Das Gerét ist mit einer verstarkten Isolierung gesichert.
Erklarung der Konformitét mit den EU-Richtlinien . ) .
o ! Nicht mit anderem Hausmiill entsorgen
(Conformité Européenne)

Messkategorien nach EN IEC 61010-2-030:

e CAT Il - betrifft Messungen in Stromkreisen, die direkt an Niederspannungsanlagen angeschlos-
sen sind,

e CAT lll - betrifft Messungen in Gebaudeanlagen,

o CAT IV - betrifft Messungen, die an der Quelle der Niederspannungsanlage durchgefihrt werden.

|

o
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1.2 Sicherheit

Der EVSE-01 Adapter wurde entwickelt, um Messungen an Ladestation flr elektrische Kraft-

fahrzeuge durchzufiihren. Es wird die Sicherheit wahrend der Verwendung und die Genauigkeit des
Ladevorganges im Modus 3 gemal EN IEC 61851-1 mit konformen Teckdosen nach IEC 62196 Typ
2. Um die Voraussetzungen einer ordnungsgemafien Funktion zu gewahrleisten missen die folgen-
den Bedingungen eingehalten werden:

Bevor Sie mit diesem Gerat zu arbeiten beginnen, machen Sie sich bitte sorgfaltig mit dieser Bedie-

nungsanleitung vertraut und halten Sie sich an alle durch den Hersteller vorgegebenen Sicherheitsbe-

stimmungen.

Jegliche andere Verwendung, als in dieser Anleitung beschrieben, kann das Gerat zerstoren

oder eine Gefahr fir den Anwender darstellen.

Der EVSE-01 darf nur von ausreichend qualifiziertem Personal verwendet werden. Unsachge-

mafer Gebrauch der Gerate kann zur Beschadigung der Gerate und zu einem ernsthaften Risi-

ko fur den Nutzer fuhren.

Es ist verboten, die R Taste dauerhaft wahrend der Riso Messung zu driicken. Dies hat eine De-

aktivierung der Spannungsuberwachung zur Folge und eine entsprechende Signalisierung bei

Gefahr. Es ist verboten das Geréat in diesem Zustand zu verwenden.

Die Priifspannung wahrend der Riso Messung darf 550 V nicht liberschreiten.

Die Anwendung dieser Anleitung schlieft nicht die Einhaltung der nétigen Gesundheits- und Sicher-

heitsbestimmungen des Arbeitsschutzes, sowie Feuerschutzmal®nahmen bei bestimmten Arbei-

ten ein.

Der Adapter darf nicht in Netzen oder besonderer Umgebung, wie z.B. feuergeféhrlichen oder

explosionsgeschutzten Bereichen.

Es ist verboten, das Geréat unter folgenden Bedingungen zu betreiben:

= Es ist beschadigt und teilweise oder komplett auRer Betrieb.

= Die Isolierung der Kabel und Leitungen ist beschadigt.

= Das Gerat wurde fur einen sehr langen Zeitraum in unnaturlicher Umgebung, z.B. unter sehr ho-
her Luftfeuchtigkeit gelagert. Wurde das Geréat von kalter in warme Umgebung mit hoher
Luftfeuchtigkeit gebracht, schalten Sie das Priifgerat nicht ein, bevor es sich nicht fiir
mind. 30 Minuten akklimatisiert und auf Umgebungstemperatur erwarmt hat.

Reparaturen dirfen nur durch autorisierte Servicestellen durchgefiihrt werden.

WARNUNG
Priifen Sie vor jedem Gebrauch, ob die Isolierung der Leitungen nicht bescha-

digt ist (z.B. Bruch, Schnitt, Struktur- oder Farbanderung). Ist das der Fall, darf
das Gerat nicht weiter verwendet werden. Kontaktieren Sie den Servicedienst.

2 Einfuhrung

Der EVSE-01 Adapter ermdglicht dem Benutzer elektrische Messungen an Ladestationen flr

elektrische Kraftfahrzeuge durchzufiihren: AC Spannungsstationen mit Stecker Typ 2, ausgerustet
mit Steckdosen oder einem fest angeschlossenen Kabel.

In Verbindung mit Prifgeraten der MPI-Serie kdnnen eine Vielzahl von Tests durchgefiihrt werden. Der

Adapter, angeschlossen an die Ladestation, simuliert den Ladevorgang eines angeschlossenen Kfz.

Der Adapter ist mit folgenden Geraten kompatibel:
e MPI-540-PV / MPI-540 / MPI-536 / MPI-535,
e MPI-530-IT / MPI-530, MPI-525, MPI-520, MPI-507 / MPI-506 / MPI-502F, MPI-502.

ACHTUNG!
e Die Adapter sind nur in Kombination mit den MPI Priifgeraten zu verwenden. Eine

andere Art der Anwendung wird nicht empfohlen.
e Der Umfang der moglichen Messungen hangt vom Prifgerat ab. Vergleichen Sie
dazu im Abschnitt Funktionsvergleich der MPI Priifgerdte am Ende der Anleitung.

EVSE-01 — BEDIENUNGSANLEITUNG



3 Schnelistart

D + -q__ib-\(i\ Verbinden Sie den Adapter mit dem Prufgerat.

@A
Stellen Sie am Adapter ein:
A PP =63 A
CP=A
PP cp

® (i\ *r rb
204 32A 634 E ¢

13a B Offnen Sie die Simulationseinstellungen
ne | ) ( , A (Abschnitt 4) und starten Sie die entspre-
B chende Messung.

#C 2 SchlieBen Sie den Adapter an der Ladestati-
ype on an (Abschnitt 5)

Filhren Sie die Messungen fir alle mégli-

chen und benétigen Kombinationen durch.

CP = C oder D — mit diesen Einstellungen
messen Sie die Fehlerschleifenimpedanz
und uberprifen die RCDs.

CP = B — mit diesen Einstellungen messen
Sie den Isolationswiderstand.

© —> ZS —» RCD—> R!SO CP=E- mi? die_sen Einstellungen kénnen
Fehler simuliert werden.

® ‘=~
Um den Adapter von der aktiven Ladestation
@ a zu trennen, stellen Sie ein: CP = A, und —
- falls notwendig - PP = NC.

EVSE-01 — BEDIENUNGSANLEITUNG 5




4

Die Ladestationen fur Elektrofahrzeuge habe verschieden Arten von Leitungen: Datenubertragung
und Spannungsversorgung. Der Ladestrom fliel3t Uber die Leitung der Spannungsversorgung. Die Lei-
tungen zur Dateniubertragung (PP, CP) Ubertragen Informationen zum Status des Empfangers, wel-

Einstellungen

che die internen Einstellungen der Ladestation entsprechend anpassen und andern.

PP CP

N
L1 PE
L2
L3

Fig. 4.1. Stecker IEC 62196, Type 2.
PP, CP - Verbindung zwischen
Lade.- und Empfangereinheit
L1, L2, L3, N, PE - Leitungen der
Drehstromzuleitung

Die PP Leitung gibt an, ob die Spannungsversor-
gungsleitung am Empfanger angeschlossen ist oder
nicht — ist diese angeschlossen, wird der aktuelle
Nennstrom angezeigt. Die CP Leitung sendet Informa-
tionen Uber den Status des Empfangers: Verbindung,
Ladestatus etc.

EVSE-01 simuliert die Situationen des geladenen
Objektes:

o |Ist die Ladequelle verbunden mit einem Kabel mit
voreingestelltem maximalen Strom PP

e Ist der Modus des Ladezyklus lber die CC Leitung
eingestellt

PP und CP Einstellungen kénnen Uber die entspre-

chenden Regelkndpfe ausgewahlt werden.

Abb. 4.2. Bedienfeld mit Simulationsdrehknoépfen

PP Drehknopf simuliert das Ladekabel:

= NC - Leitung ist nicht angeschlossen

=

13 ... 63 A — Kabel ist angeschlossen und Nennstrom ist eingestellt.

CP Drehknopf simuliert die Verbindung zur Kfz-Ladestation:

LUy

Position A — keine Verbindung

Position B — verbunden, kein Ladevorgang

Position C — wird geladen (Station ohne Ventilation)
Position D — wird geladen (Station mit Ventilation)
Position E — Fehler: CP Kurzschluss mit PE

Auf Grund der Vielzahl von verschiedenen Ladestationen erfordert die Auswahl der
richtigen Einstellungen am EVSE-01 Kenntnisse durch den Prifer tber den Priifling
sowie Hintergrundwissen zu den Parametern der durchgefiihrten Messungen.

EVSE-01 — BEDIENUNGSANLEITUNG



5 Messungen

Die Uberpriifung der Ladestation beinhaltet Riso Isolationswiderstandsmessung, Zs Schleifenim-
pedanz und den RCD Schutz bei verschiedenen simulierten Bedingungen des Empfangers.

5.1 Automatische Messungen

e Verbinden Sie den Uberwa-
chungsstecker mit dem Prifgerat.

e Die Liste der verschiedenen Tests
finden Sie im Abschnitt Auto Mes-
sungen des Prifgerates. Wahlen
Sie hier die entsprechende Prifung
aus.

@ @® 2019.41 | 20200330 | Wascare| il |0« @@ ¢ Geben Sie die erforderlichen Einstellungen

AN Auto Messungen - EVSE 3P (Z RCD)ABD E) 01 wahrend der Prifung ein.
Statement oa

e Bei Prifung Zin, ZiL, ZL-PE[RcD):

Visualinspection o — Schutz der Phasen L1, L2, L3 der
Ladeversorgung,
SLCEI ..| = Methode zur Berechnung des
Kurzschlussstromes I,
o ..I = RCD type.
Zin
..l e Bei RCD Test:
2 = Nennstrom lan,
. K = Lo = Priifmodus,
= Schutzart,
= Prifspannung UL,
@ 20:21:25 | 2020-03-30 | RN _l||| | 100 EEED ¥ = Zumessende Stréme,
= Phasen, welche in die Prifung mit
Zosepen ..l einbezogen werden sollen.
Zipepen ..l e Bei R|s"o Test:
= Prifspannung,
RCDauro -.| = Messzeit,

Zuhehar‘ ‘ }- IAn|3UmA }- Uy }v = Untergrenze'

}r 1 E- _ Vo o e Einstellungen speichern mitE.

L] ea =] b 4 Beschreibung der Funktionssymbole
2% Minimieren der Einstellungsansicht

»” Maximieren der Einstellungsansicht

25V }V I Voll

EVSE-01 — BEDIENUNGSANLEITUNG 7
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@A
@ @®:

e

Stellen Sie am Adapter ein:

PP =63 A,
CP=A.

Verbinden Sie den EVSE-01 mit der La-
destation und versorgen Sie diesen mit
Spannung.

Driicken Sie START. Die automatische
Messung wird gestartet.

Sichtpriifung — abhangig von der
Rickmeldung der Ladestation zu

@ Beachten Sie die Meldungen am Display
und folgen Sie den Anweisungen.
Die Prufprozedur besteht entweder aus ei-
nem Teil oder allen der folgenden Schritte:
L]

© —>Z,—» RCD—> R, .

© 20:42:41 | 2020-03-30 |

AL Evsesp zreD)aBDE)

: ®
2 =652A @
Zun  =10330 @
3 =950A @
PAPRY =1,521Q @
4 =534A @
Zun  =30120 @
5 =775A @
- 12 i . 4

e Vor und wahrend der Riso Messung wird
empfohlen, die Taste 'R' zu driicken und zu
halten. Dies eliminiert den Effekt, dass Span-
nung Einfluss auf das Ergebnis hat »

e Wahrend der Messung des Isolationswider-
standes Riso darf die Prufspannung 550 V
nicht Gbersteigen.

e Alle Messungen (besonders Riso!) sollte nur
durchgefiihrt werden, wenn die Beschreibung
der Ladestation dies vorsieht.

verschiedenen PP und CP Stati.

Zs — abhangig von den Parametern
des Versorgungsnetzes. Stellen Sie
ein CP =C oder D

RCD - abhangig von der RCD Absi-
cherung der Ladestation. Stellen Sie
ein CP =C oder D

Riso — abhangig von der Isolation der
Ladestation. Stellen Sie ein CP =B

W ascere| il [++ @D ¢ Nach Abschluss aller Messungen, wird eine
‘@) Gesamtubersicht der Ergebnisse angezeigt.

Die Ergebnisse kbnnen mit E im Speicher
hinterleg werden.

L1 L2 L3

—~
~
R

RISO

L1 L2] L3
RERRERE - R
4
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5.2 Manuelle Messungen

Aktivieren Sie die gewiinschte Messfunk-
tion am Prifgerat und fihren Sie die ent-

ENTER
‘ sprechenden nétigen Einstellungen wah-
N = x > rend der Priifung durch.

1)
LnseIn
oS3, e

@ Verbinden Sie den EVSE-01 mit dem Prufgerat

= Wenn Sie 3-Phasen Ladestationen testen, verwenden Sie Bananenbuchsen-Leitungen.
= Wenn Sie 1-Phasen Ladestationen testen, verwenden Sie Bananenbuchsen-Leitungen
oder den WS Adapter.

kénnen Sie nur Phase L1 testen.

@ Stellen Sie ein:
e PP=63
A e CP=A

@ Verbinden Sie den EVSE-01 mit der La-
destation und versorgen Sie diesen mit
l Spannung.

EVSE-01 — BEDIENUNGSANLEITUNG 9
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Fihren Sie die Messungen mit allen noti-

gen Kombinationen von
gen durch:

AR

© > Z,—>» RCD— R,

Vor und wahrend der Riso Messung wird
empfohlen, die Taste 'R' zu dricken und zu
halten. Dies eliminiert den Effekt, dass Span-
nung Einfluss auf das Ergebnis hat. »
Wahrend der Messung des Isolationswider-
standes Riso darf die Prifspannung 550 V
nicht tbersteigen.

Alle Messungen (besonders Riso!) sollte nur
durchgefiihrt werden, wenn die Beschreibung
der Ladestation dies vorsieht.

Wahrend der Messung des Isolationswider-
standes Riso darf die Prufspannung 550 V
nicht Ubersteigen.

Nicht alle Modelle der MPI-Serie bieten die
Méoglichkeit RCD Typ EV zu messen.

Einstellun-

Sichtpriifung — abhangig von der
Rickmeldung der Ladestation zu
verschiedenen PP und CP Status,

Zs — abhangig von den Parametern
des Versorgungsnetzes. Stellen Sie
ein CP = C oder D,

RCD - abhangig von der RCD Absi-
cherung der Ladestation. Stellen Sie
ein CP = C oder D,

Riso — abhangig von der Isolation der
Ladestation. Stellen Sie ein CP =B.

Wollen Sie Zs messen, missen Sie fol-
gende Messungen durchfiihren

= L1-N, L2-N, L3-N oder

= L1-PE, PE-L2, L3-PE.

Wollen Sie RCD testen, miissen Sie fol-
gende Messungen durchfiihren:
L1-PE, L2-PE, L3-PE.

Wollen Sie Riso testen, muissen Sie fol-
gende Messungen durchfiihren:

= L1-PE, L2-PE, L3-PE, N-PE oder
= L1+L2+L3+N-PE.

Nehmen Sie die Einstellungen am
EVSE-01 vor und starten Sie die Mes-
sung.

L1 L2 L3|
RS ~ <.

L1 L2 L3|
i -

EVSE-01 — BEDIENUNGSANLEITUNG



5.3 Uberwachungssignal CP

Verbinden Sig ein Oszilloskop mit der CP Buchse, um Informationen tber die Pulsweitenmodula-
tion (PWM) des Uberwachungssignales zu erhalten. Das Signal wird auf einer Frequenz von 1 kHz
Ubertragen. Die Tastrate gibt den Status der Ladestation oder den maximalen Strom, welchen die La-

destation ausgeben kann, an. Der Stromwert kann aus der Tabelle unten bestimmt werden, enthalten

in der Norm EN IEC 61851-1.

Nominal duty cycle interpretation by
vehicle

Maximum current to be drawn by vehicle

Duty cycle <3 %

Charging not allowed

3 % <dutycycle<7 %

Indicates that digital communication will be used to control an off-
board DC charger or communicate available line current for an on-
board charger. Digital communication may also be used with other
duty cycles.

Charging is not allowed without digital communication.

5 % duty cycle shall be used if the pilot function wire is used for
digital communication

7 % < duty cycle < 8 %

Charging not allowed

8 % < duty cycle < 10 %

6A

10 % < duty cycle < 85 %

Available current = (% duty cycle) x 0,6 A

85 % < duty cycle < 96 %

Available current = (% duty cycle - 64) x 2.5 A

96 % < duty cycle < 97 %

80 A

Duty cycle > 97 %

charging not allowed

If the PWM signal is between 8 % and 97 %,

the maximum current may not exceed the values indicated by the

PWM even if the digital signal indicates a higher current.

ACHTUNG!

e Es wird hier empfohlen

wenden.

EVSE-01

und Differentialtastkopf,

e Prifen Sie das CP Signal gegen PE

ein batteriebetriebenes Oszilloskop mit isoliertem Eingang
welcher galvanisch vom Oszilloskop getrennt ist, zu ver-

o |st die Groundleitung des Oszilloskops nicht vom Gehause isoliert, dann stellen
Sie vor Anschluss des Oszilloskops sicher, dass die PE Leitung der Ladestation
frei von gefahrlicher Spannung ist!

— BEDIENUNGSANLEITUNG
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6 Wartung und Reinigung
ACHTUNG!

A\

Saubern Sie das Gehause nur mit einem weichen feuchten Tuch und Allzweckreiniger.
Verwenden Sie keine Losungsmittel oder andere Reinigungsmittel, welche Gehause zerkratzen
kénnten (Puder, Pasten etc.).

Nehmen Sie nur Wartungsmethoden vorwelche in dieser Anleitung aufgefiihrt werden.

7 Lagerung

Im Fall einer Lagerung des Gerates mussen folgende Punkte beachtet werden:
e  Trennen Sie alle Messleitungen vom Gerat.
e  Stellen Sie sicher, dass Gerat und Zubehér gesaubert sind.
e Rollen Sie die Prifleitungen auf

8 Demontage und Entsorgung

Gebrauchte Elektro- und Elektronikgerate sollten selektiv gesammelt werden, d. h. nicht zusam-
men mit an-deren Abfallarten.

Elektroaltgerate sind gemaR den ortlich geltenden Richtlinien an einer Sammelstelle abzugeben.

Bevor Sie das Gerat an die Sammelstelle schicken, durfen Sie keine Teile selbst abbauen.

Beachten Sie die ortlichen Vorschriften zur Entsorgung von Verpackungen und gebrauchten Batterien.

9 Technische Daten

9.1 Grundlegende Daten

= Die anschlieend verwendete Abklrzung "m.v." in der Unsicherheit steht fir “vom gemesse-
nen Wert”

Fehler- Priifbereich Zs

schleifen- Messmodus geman Genauigkeit Prubeerelch Genauigkeit
impedanz IEC 61557-3 150
7 Automatische 0,30Q..19999Q  +(5% m.v. + 0,06 Q) ...99,9MQ Wie im Prifgerat
L-PE
Zin
ZuL Manuelle I o o
(Messleitung 1,2 m) 0,170 Q..1999,9Q  Wieim Priifgerat 100...199.9MQ  -5% m.v. ... +| wie im Prifgerat|
Automatische 0540Q..1999Q  £(6% m.v.+0,12Q) 200..99MQ  -13% m.v. ... + | wie im PrUfgerét|
Z\LPE[RCD]
Manuelle 0510.19990  Wieim Prifgerat 1.260 Nicht spezifiziert

(Messleitung 1,2 m)

12 EVSE-01 — BEDIENUNGSANLEITUNG



9.2 Betriebsdaten

Art der Isolierung gemal EN B1010-T ... it
Messkategorie gemafR EN IEC 61010-2-030....
Schutzklasse gemal EN 60529

Verschmutzungsgrad..........ccccceeeneeee.

EiNQangSSPaNNUNG ........coiiiiiiiiiii ettt et e e 400 V (3-phasig)
L= To 01T o PRSP 50 Hz, 60 Hz
Simulation des Ladekabels PP ............ccccoeeiniiieninneenne offene Anschllsse, 13 A, 20 A, 32 A, 63 A
Simulation Kfz-Verbindung CP

B SHAIUS A e Fahrzeug nicht verbunden

B StAtUS B oo Fahrzeug verbunden, keine Ladung
= Status C ... .. Fahrzeug verbunden, Ladung ohne Bellftung
B StAtUS D e Fahrzeug verbunden, Ladung mit Beluftung

B StAtUS B oo Fehler — CP Kurzschluss zu PE
Art AnschluSSbUCNSEN ..........vviiiiiiiieeee e Messbuchsen: L1, L2, L3, N, PE

................................... 1-Phasen Buchse
CP Signal Buchse — PWM Verbindung

Prifleitungslange
BB S ettt et ene e e ne et et e e et e eneeanaeenneean 1m
L1 USSR 0,5m

Betriebstemperatur... -5...+45°C
Lagert@mMPEratUr ...........iiiiiiie it -20...+60°C
Y o) g L=YS TS g o =Y o SRR 220 x 100 x 60 mm
(T T o PP SRTRPR 1,4 kg

EMC Produktanforderungen EN IEC 61326-1, EN IEC 61326-2-2

9.3 Normen

Sicherheit
e EN61010-1
e ENIEC 61010-2-030

EN IEC 61010-031

Funktion

EN IEC 61851-1

EVSE-01 — BEDIENUNGSANLEITUNG 13
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10 Hersteller

Geréatehersteller fur Garantieanspriiche und Service:

SONEL S.A.
Wokulskiego 11
58-100 Swidnica
Polen
Tel. +48 74 884 10 53 (Kundenbetreuung)
E-Mail: customerservice@sonel.com
Webseite: www.sonel.com

ACHTUNG!

A\

Servicereparaturen dirfen nur vom Hersteller durchgefiihrt werden.

EVSE-01 — BEDIENUNGSANLEITUNG


mailto:customerservice@sonel.com
http://www.sonel.com/

AUFZEICHNUNGEN
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AUFZEICHNUNGEN
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Meter

Autom. Priifablaufe

Autom. Drehstrom-
messungen mit Multis-
tecker

Sichtpriifung

Fehlerschleifenmes-
sung Z.pe, ZLN

6 mA RCD Priifung

RCD Priifung

Isolationswider-
standsmessung Riso

Priifbericht

FUNKTIONSVERGLEICH DER MPI-SERIE

MPI-540-PV MPI-530-IT
MPI-540 MPI-530 MPI-507
MPI-536 MPI-525 MPI-506
MPI-535 MPI-520
N _ _
N _ _
N _ _
v v v
N _ _
AC,A F,B, B+ EV AC, A F,B, B+ AC, A
v v v
v v v

MPI-502F
MPI-502

AC, A



SONEL S.A.
Wokulskiego 11
58-100 Swidnica

Polen

Kundenbetreuung
Tel. +48 74 884 10 53
E-Mail: customerservice@sonel.com

www.sonel.com
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